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内容概要

《TMS320X281X DSP原理及C程序开发》从DSP的基本开发方法入手，介绍基于DSP的系统软/硬件开
发方法，并以TMS320X281x系列处理器的各模块功能为主线详细介绍各模块的硬件使用和C语言编程
。此外还根据DSP的特点介绍基于点处理器实现浮点算法的方法。在介绍功能的同时，列举了相应的
应用实例，给出了硬件的原理和C语言程序清单，并标有详细的程序说明，为用户快速掌握处理器各
功能单元的使用提供了方便。附光盘1张，内含C语言程序代码。
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编辑推荐

　　作者结合多年采用TMS320X281x DSP开发工程项目和教学经验编写此书。主要目的是介绍C语言
的编程方法及在C2000处理器中的应用。书中以TMS320F2812为基础详细介绍了TMS320X281x DSP的硬
件结构、基本开发方法、处理器外设资源的使用、C语言编程开发、浮点算法开发、程序固化等内容
。在介绍各功能单元的同时提供了相关的应用实例，给出了硬件原理图和C语言程序清单及程序分析
。本书力求为学习DSP并希望使用C语言或C和汇编语言混合编程的读者提供有益的参考，为能够熟练
使用TMS320X281x DSP提供帮助。随书光盘中提供的所有程序都在F2812评估板上经过验证，部分程序
在实际项目中也得到了充分的检验。 本书可以作为大学本科和研究生的“数字信号处理器原理与应用
，相关课程的教材，也可以作为数字信号处理器应用开发人员的参考书。
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