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内容概要

《单片机应用产品设计与制作》介绍目前广泛应用的单片机技术。以工作任务的方式介绍实训所涉及
常用的键盘输入、LED显示外，还有温度测控、红外遥控、步进电机控制、直流伺服电机控制等多项
贴近科技发展前沿实用技术的使用及工程应用等；书中系统地介绍了单片机技术理论和实训内容，加
强了实践能力的培养，可用于学生的理论与实训、课程设计与毕业设计。
本学材以任务驱动教学内容，并结合职业技能的资格实训，从提高学生的职业技能出发，介绍单片机
知识及应用技术。本学材选取“智能机器人制作”这个项目作为整个教学内容的载体，从易到难安排
机器人大脑制作、机器人显示系统制作、机器人运动控制系统制作和机器人智能感应系统制作、自动
避障机器人制作5个任务，每个任务从训练的目的及要求出发，设定训练内容相关的知识点，理论结
合实践，并给出相应的范例。
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章节摘录

版权页：插图：任务实施：基本要求中任务要求是寻迹，方案论证中主要问题是黑线探测技术。一、
方案论证1．路面情况检测方案的选择方案一：反射式红外发射一接收传感器当连续收到38kHz的红外
线信号时，将产生脉宽10ms左右的低电平。如果没有收到信号，便立即输出高电平。可用高、低电平
作为判断依据。可选用三组反射式红外传感器或是四个ST178来做方案。提示：轨迹黑线有弧度，要
保证机器人始终行驶在黑线上，应注意传感器的安装位置及程序判断的设计。方案二：色标传感器色
标传感器接受到不同的颜色后会有不同的电平输出。本电路中当色标传感器险测到黑色，③脚输出为
高电平；检测到白色，③脚输出为低电平。只有③脚输出同为高电平时，才能保证机器人行驶在黑线
上。色标传感器安装在车体的中部，当机器人在弯道上行驶时，可能发生判断失误，对电机的修正产
生误导。方案三：灰度传感器灰度传感器是模拟传感器。单片机作数据采集时，还需另加A／D转换
电路，在硬件电路上稍显复杂。小组经讨论后提交设计方案。2．电动机的选择方案一：采用步进电
机，步进电机的一个显著特点就是具有快速启停能力，如果负荷不超过步进电机所能提供的动态转矩
值，就能够立即使步进电机启动或反转。另一个显著特点是转换精度高，正转反转控制灵活。方案二
：采用直流电机。直流电动机具有优良的调速特性，调速平滑、方便，调整范围广；过载能力强，能
承受频繁的冲击负载，可实现频繁的无级快速启动、制动和反转；能满足各种不同的特殊运行要求。
方案三：直流伺服电机。可采用宝贝车机器人做运动任务载体。3．电动机驱动方案的选择方案一：
采用电阻网络或数字电位器调整电动机的分压，从而达到调速目的。
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编辑推荐

《单片机应用产品设计与制作》：国家示范性高等职业院校优质核心课程改革教材·交通电子类
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