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内容概要

EtherCAT是一种应用于工厂自动化和流程自动化领域的实时工业以太网现场总线协议，是工业通信网
络国际标准IEC61158和IEC61784的组成部分。《工业以太网现场总线EtherCAT驱动程序设计及应用》
介绍了：实时工业以太网技术进展、EtherCAT系统组成原理、EtherCAT协议、从站专用集成电路芯
片ET1100、ET1100从站硬件设计实例、EtherCAT用于伺服驱动器控制应用协议CoE和SoE、Windows
XP操作系统下EtherCAT主站驱动程序设计、基于微处理器的EtherCAT从站驱动程序设计和开发实例。
《工业以太网现场总线EtherCAT驱动程序设计及应用》可作为工业自动化和计算机控制专业研究生教
材或教学参考书，亦可作为EtherCAT协议开发技术人员的工具书。
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章节摘录

插图：从以太网的角度看，一个EtherCAT网段可被简单地看作一个独立的以太网设备。该“设备”接
收并发送以太网报文。然而，这个“设备”并没有以太网控制器及相应的微处理器，而是由多
个EtherCAT从站组成。这些从站可直接处理接收的报文，并从报文中提取或插入相关的用户数据，然
后将该报文传输到下一个EtherCAT从站。最后一个EthereAT从站发回经过完全处理的报文，并由第一
个从站作为响应报文发送给控制单元。这个过程利用了以太网设备独立处理双向传输（TX和RX）的
特点，并运行在全双工模式下，发出的报文又通过Rx线返回到控制单元。报文经过从站节点时，从站
识别出相关的命令并做出相应的处理。信息的处理在硬件中完成，延迟时间约为100～500ns（取决于
物理层器件），通信性能独立于从站设备控制微处理器的响应时间。每个从站设备有最大容量为64 KB
的可编址内存，可完成连续的或同步的读写操作。多个EtherCAT命令数据可以被嵌入到一个以太网报
文中，每个数据对应独立的设备或内存区。从站设备可以构成多种形式的分支结构，独立的设备分支
可以放置于控制柜中或机器模块中，再用主线连接这些分支结构。
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编辑推荐
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精彩短评

1、东西挺好,送货也快,但是发票抬头开错了.工作人员的错,还要客户自己寄回更换,有点不仗义
2、文字简洁，内容详实，实例编排清楚。没废话，很好！
3、不错的一本书，不过书介绍的内容还不是很详细，只做参考用
4、内容不错，省去看英文的时间。不过出版社太粗糙，连边都不裁齐
5、喜欢，书不错。挺满意的。
6、书不错，就是没想通，为什么明明显示有货，还要从外地发货。
7、总体不错，只是缺少一个实际的例子
8、值得深入研究⋯⋯⋯⋯
9、市面上关于EtheCAT的书还很少
10、内容还可以，有点简练
11、国内现在相关的书比较少，这本把EtherCAT的基础介绍很全面，看完后获益不少。
12、这是一部介绍EtheCAT的好书，我之前读了很多EtheCAT方面的技术文档，发现书中都有收录。
好书好书！
13、一本介绍工业以太网EtherCAT在驱动方面的入门书，开卷有益
14、看完会很清晰。
15、郇老师的书写的还是不错的
16、主要内容是参考的原版数据手册，但翻译部分做得非常好，整本书有条理的组织了起来，比英文
的原版手册容易懂多了。这本书还提供了主站和从站的范例代码（要是有电子版代码，提供就好了）
另外书的印刷质量比第一次印刷的质量要差一些，可能是纸的问题。
17、开篇介绍了ecat的基础知识，而后重点介绍了基于倍福slave esc的系统运作细节，最后列举实现的
代码片段，但是并不给提供全工程代码。
这本书仍然对于ecat基础介绍的比较有限，倍福的芯片介绍的篇幅相对较大。希望能深入的介绍ecat的
相关基础知识。
18、书很好。买起来收藏的，不错
19、挺好的，挺详细的。不是纯粹翻译芯片pdf的好书。
20、内容很好，普及专业知识
21、帮朋友买的，不知道内容怎样。
22、内容比较基础，对于初学者有很大的帮助，毕竟这方面的资料实在有点少
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