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《Simulink动态系统建模与仿真》

前言

MathWorks公司创建于1984年，该公司推出的MATLAB软件，一直以其强大的功能在同类数值计算软
件中独领风骚。目前，MATLAB软件的最新版本6.5.1，即MATLABRelease 13 SP1，已经发展为多学科
、跨平台的功能强大的软件包，在全球100多个国家和地区拥有数以百万计的正式用户。在过去几年中
，Simulink已经成为院校和工程领域中广大师生及研究人员用来建模和仿真动态系统的软件包
。Simulink鼓励人们去尝试，可以用它轻松地搭建一个系统模型，并设置模型参数和仿真参数。由
于Simulink是交互式的应用程序，因此在仿真过程中，可以在线修改仿真参数，并立即观察到改变后
的仿真结果。利用Simulink，可以建立更趋于真实的非线性模型，如考虑摩擦中的各个因素、空气阻
力、齿轮的传动损耗以及其他描述真实世界中各种现象的干扰因素。安装了Simulink的计算机就如真
正的建模和系统分析实验室一样，在这个实验室中，可以分析汽车离合器系统的动作过程、飞机机翼
的抖动方式、经济学中的货币规律以及其他可以用数学方式描述的动态系统，这是非常重要的。因为
在真实世界中的系统不可能都是线性系统，更多的系统需要考虑各种复杂的非线性环节，对系统的真
实建模对于分析结论的正确性及系统设计都具有非常重要的意义。正因为如此，全球数以万计的工程
人员都使用Simulink创建模型并寻找解决实际问题的方法，掌握Simulink已经成为专业技术人员必不可
少的一项技能。本书介绍的是目前最新的MATLAB Release 13 SPl版本下的Simulink 5.1软件包。
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内容概要

《Simulink动态系统建模与仿真(第2版)》介绍的是由MathWorks公司开发的MATLAB (R2007a)中
的Simulink 6.6软件包。全书共12章，从Simulink的基本概念开始，全面介绍了Simulink软件包中各种模
块的特性及使用方法，重点介绍了利用Simulink工具进行动态系统建模、仿真、分析和调试的方法，
包括连续系统、离散系统和混合系统。同时，书中通过大量例程说明了Simulink中各种功能的实现途
径。
《Simulink动态系统建模与仿真(第2版)》适用于初学Simulink的工程设计人员及从事控制工程或系统工
程方面工作的工程师和研究人员，还可作为高等工科院校相关专业教师、本科生和研究生的参考书。
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章节摘录
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精彩短评

1、Matlab的simulink指导书籍
2、当初大四做毕业设计买的书，特别棒的matlab仿真基础教材和参考书，也能当工具书用
3、书本正版，价格实惠，值得推荐
4、盗版，一看就是盗版书，纸张颜色差异过大，每隔几页就不同颜色，新旧不一而且味道很重，希
望拿出真货，不要糊弄消费者，希望改进啊谢谢
5、很好很强大 解决了很多实际问题
6、绝对的好书，经典的文档译文
7、讲的不是很细，越看越迷糊
8、书的印刷质量不好，纸张很差，味道很大。
9、simulink建模
10、讲的很细致，适合初学者。推荐此书。
11、文字过多，太理论化，希望作者多加些实际操作就好了
12、入门级的教程，讲的不是很深
13、作为simulink的参考书用还是很不错的，就是缺少些具体的例子
14、很有价值,比起大部分介绍MATLAB那种纯翻译文档的书来说,详细了很多
15、SIMULINK讲的很详细，帮助我们从整体上了解SIMULINK可以怎样设置。但具体在工程仿真上的
应用例子太少。其他问题，要等以后专研该书的时候再发现。
16、不错的Simulink书
17、买给妹妹用的，应该不错的
18、书的内容不错，讲解深入浅出
19、内容还可以，只不过我用的不多，不太了解
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精彩书评

1、大致翻了一下电子版，非常失望。是对照手册的翻译吗？长篇大段，不知所云，没有重点，没有
思想。罗列一些标题，堆砌一些文字。然后好像什么都没表达就结束了。本来还想买，看来还是缓缓
。但是市场上好像没什么好的simulink的书。有谁可以推荐一本吗？
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