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内容概要

《高等学校教材·机器人技术及其应用》是根据教育部机械工程及自动化教学指导委员会的教改精神
，以面向21世纪为指导思想编写的。全书共分8章。第1章概论，第2章机器人的基本结构原理，第3章
机器人运动学和动力学，第4章机器人传感器技术，第5章机器人驱动技术，第6章机器人控制技术，
第7章机器人系统设计方法与实例，第8章机器人在不同领域的应用。本教材从机器人技术基础出发，
由浅入深，图文并茂，系统地介绍了机器人技术原理、方法、应用及其发展趋势。
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章节摘录

第1章　概论本章重点：本章通过对机器人的由来与发展、定义、分类及机器人技术研究等内容的介
绍，使读者首先对机器人技术有一个概括的认识与了解，为后序内容的学习奠定好基础。1.1　机器人
的发展史机器人技术与系统作为20世纪人类最伟大的发明之一，自20世纪60年代初问世以来，经历40
多年的发展已取得实质性的进步和成果。在制造领域，目前世界上约有150多万台工业机器人正在各种
生产现场工作。在非制造领域，如服务机器人、水下机器人、医疗机器人、军用机器人、娱乐机器人
等各种用途的特种机器人纷纷面世，并且正迅速地向实用化迈进。机器人的英文名词是Robot，Robot
一词最早出现在1920年捷克作家卡雷尔·卡佩克（Karel Capek）所写的一个剧本中，这个剧本的名字
为《Rossum’S Universal Robots》，中文意思是“罗萨姆的万能机器人”。剧中的人造劳动者取名
为Robota，捷克语的意思是“苦力”、“奴隶”。英语的Robot一词就是由此而来的，以后世界各国都
用Robot作为机器人的代名词。机器人一词虽然出现得较晚，然而这一概念在人类的想象中却早已出
现。制造机器人是机器人技术研究者、爱好者的梦想，代表了人类重塑自身、了解自身的一种强烈愿
望。自古以来，就有不少科学家和杰出工匠制造出了具有人类特点或模拟动物特征的机器人雏形。西
周时期，中国的能工巧匠偃师就研制出了能歌善舞的伶人，这是中国最早记载的具备机器人概念的文
字资料。春秋后期，中国著名的木匠鲁班在机械方面也是一位发明家，据《墨经》记载，他曾经制造
过一只木鸟，能在空中飞行“三日而不下”，体现了中国劳动人民的聪明才智。
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编辑推荐

《高等学校教材·机器人技术及其应用》适合理工类专业本科生教学之用。如作为大专生教材可适当
删减；作为研究生用书时，部分章节应适当加深，目录中有关*号的内容可作为拓展学生知识面内容
。同时也可供从事机器人研究、开发和应用的科技人员参考。
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