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《控制工程基础》

内容概要

本书是适合2年制和3年制饥电一体化或相关专业商职高专教育的规划教材。主要内容包括：自动控制
的基本知识，控制系统的数学模型，控制系统的时域舒析和频域分析，系统的稳定性和稳态误差分忻
，系统性能与校正，并在书中第8章介绍了现代控制理论的主要内容，为读者提供了学习和拓展控制
理论的基础，第9章列举了工程实际中典型的控制系统及其分析与设计方法，是全书理论知识的总结
和运用。
　　全书力求以简单、清晰的文字说明控制理论的基本概念和原理、分析思路及方法，并从工程实际
的应用出发，通过火量的例题和习题来帮助读者理解和掌握内容。选材上适应高职高专院校的教育特
点，以必需、够用、结台实际为原则，注重归纳与总结。每章后附有小结可以使读者理清思路、孤住
重点。
　　本书既适用于高职、高专或成人高校的机电类专业学生，也可怍为相关工程技术人员的参考。
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章节摘录

　　第1章概论　　1.1概述　　控制工程基础课程主要阐述的是有关自动控制技术的基础理沦。目前
，精密仪器和机械制造工业发展的一个明显而重要的趋势是越来越广泛而深刻地引入丁控制理论。例
如，数控机床、工业机器人、电气液压伺服系统、机床动态分析、动态测试、精密仪器设备等都要用
到控制工程的基础知识。21世纪的机械产品将是以整体最佳为目标、以自动挖制为核心的高性能、多
功能的机电一体化产品。因此，控制理论不仅是一门极为重要的学科.而且也是科学方法论之一。　　
所谓自动控制，就是在没有人直接参与的情况下，使生产过程或被控对象的某些物理量准确地按照预
期的规律变化。例如：程序控制机床能够按预先排定的工艺程序自动地进刀切削，加工出预期的几何
形状；焊接机器人可以按照工艺要求焊接流水线上的各个机械部件；温度控制系统能保持恒温等等。
所以这些系统都有一个共同点，即它们都是一个或一些被控制的物理量按照给定量的变化而变化，给
定量可以是具体的物理量，例如电压、位移、角度等等，也可以是数字量。如果给定量是恒定的，一
般把这种控制系统叫做恒值调节系统，如稳压电源、恒温控制系统等。如果被调量随着给定量（也叫
输入量）的变化而变化.则是调节系统或随动系统，例如转速调节系统、位置随动系统等。一般地说，
如何使被控制量按照给定量的变化规律而变化，这就是控制系统所要解决的基本任务。　　控制工程
理论强凋用系统的、反馈的、控制的方法来分析研究工程实际问题.它是自动控制、电子技术、计算机
科学等多种学科相互渗透的产物。控制论是在本世纪20世纪40年代酝酿形成的，在20世纪50年代以后
才得到蓬勃发展。新兴学科控制论的奠基人N.维纳从1919年就已经萌发控制论的思想，二次大战期间
，维纳参加了火炮自动控制的研究工作，他把火炮自动打飞机的动作与人狩猎的行为做了对比，并且
发现了极为重要的反馈的慨念一像驾车一类的活动，都是由负反馈调节着，人们不是按照固定的模式
来操纵车卜的驾驶盘，而是发现方向靠左了，就向右边做一个调整，反之亦然。1948年，维纳所著《
控制论》的出版。标志着这门学科的正式诞生。20世纪50年代以后是控制论的发展时期，一方面，火
炮及导弹控制技术极大地发展，数控技术、电力、冶金自动化技术突飞猛进；另一方面，控制理论也
日见成熟。1954年，我国科学家钱学森在美国运用控制论的思想和方法，首创了工程控制论。把控制
论推广到工程技术领域。接着，又相继出现了生物控制论、经济控制论和社会控制论。

Page 4



《控制工程基础》

版权说明

本站所提供下载的PDF图书仅提供预览和简介，请支持正版图书。

更多资源请访问:www.tushu000.com

Page 5


