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内容概要

《机械控制工程基础》，本书主要讲述机械控制工程的基本原理和基本知识，内容包括系统数学模型
的建立，系统的时域和频域分析，系统稳定性分析，系统校正，线性离散系统以及matlab在控制工程
中的应用。
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