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内容概要

张嘉钟、魏英杰、曹伟编著的《飞行器动力学与控制》根据国防科工
委“十一五”规划教材的要求，针对力学专业的教学需要编写。《飞行器
动力学与控制》内容包括：绪论，飞行器动力学建模的基本方法，飞行器
轨道动力学与控制，飞行器姿态动力学，飞行器姿态稳定控制，复杂航天
飞行器动力学，载人航天飞行，星际飞行等。通过本课程的学习使力学专
业的本科生、研究生或相关专业的学生对航天飞行器的背景知识增加了解
，掌握空间飞行器动力学分析的基本方法，明确航天器动力学研究的内容
，把握复杂航天器动力学研究的方向。
    《飞行器动力学与控制》可作为高等学校力学专业和相关专业的本科
生和研究生的教学或自学用书，也可供研究人员和技术人员参考。
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编辑推荐

张嘉钟、魏英杰、曹伟编著的《飞行器动力学与控制》共分8章：第1章绪论，介绍了航天器及航天器
动力学研究的问题；第2章飞行器动力学建模的基本方法，介绍了牛顿一欧拉法、拉格朗日法、凯恩
法等航天飞行器建模的主要基本方法；第3章飞行器轨道动力学与控制，介绍了飞行器的运行轨道、
轨道转移和轨道摄动源等问题及相关概念；第4章飞行器姿态动力学，介绍了简单飞行器的姿态动力
学及姿态控制的原理；第5章飞行器姿态稳定控制，介绍了重力梯度稳定、自旋稳定和三轴稳定的原
理；第6章复杂航天飞行器动力学，介绍了复杂航天器的多体动力学以及多柔性体动力学建模的问题
；第7章载人航天飞行，介绍了载人航天环境和生命保障、载人航天器及载人航天史；第8章星际飞行
，介绍了空间航行的基本理论、太阳系探测以及恒星际航行所面临的时空和技术问题。    本书可以作
为高等学校本科生和研究生的教学用书。
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精彩短评

1、如题吧~
2、包装很好，书的质量很好，当当物流很快
3、书籍将飞行器动力学分析与控制有效结合起来，可以作为控制类专业学生、研究者的教材或参考
书。
4、还好，就是难了点
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