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精彩短评

1、书是好书，很专业，适合专业人士看
2、给老公买的书。应该还不错吧，等看完了再评论吧。呵呵
3、基本这本书不知道写什么！
4、太深奥难懂了,初学者不适用.建议通俗易懂一些.
5、想找近代液压控制来着，可惜没有，只好找这本代替了
6、不过的确不适合初学者，这本书应该适合与研究生或者是从事液压控制方面研究工作的人买来仔
细看，书的内容还没有仔细看，不过看作者就应该能保证他的质量了罢。
7、经典之作!
8、是我目前很需要的一本书，不错！
9、对于学习液压专业的人而言，是一本非常好的书
10、这本书还不错,就是我喜欢的.如果再多些实例就好了
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