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《自适应逆控制》

内容概要

自适应逆控制在控制系统和调节器系统设计与分析中是一种很新颖的方法。本书主要通过很多例子来
说明对于系统中稳定的和不稳定的，线性的非线性的，最小相位和非最小相位及多输入多输出和单输
入单输出等控制对象，是如何应用自适应逆控制这种方法的。全书共12章，内容主要涉及控制和信号
处理两个领域，对正文中的一些专门论题在书末通过8个附录做了介绍。    本书既可供从事控制系统和
信号处理系统的科技人员使用，也可作为大专院校师生自适应逆控制课程和自适应信号处理课程的参
考书。
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