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内容概要

王时军主编的《轻轻松松学欧姆龙PLC》针对典型的欧姆龙CP1H系列
PLC机型，从实践操作的角度出发，深入浅出地介绍了该系列PLC的硬件组
成、指令系统、编程方法、编程软件的应用以及应用系统的设计。
    书中各部分内容均以实例进行讲解，并辅以大量图表，生动直观，通
俗易懂，使初学者能够快速入门。
    《轻轻松松学欧姆龙PLC》可作为工业自动化领域的技术人员的入门读
物，是电气技术人员、PLC初学者等自学PLC时的实用学习资料，也可供大
中专院校自动化、机电一体化专业类学生参考，同时还可作为职业培训PLC
应用课程的教学用书。
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精彩短评

1、讲的挺详细的，真的不错哦
2、可读性强，适应初学者
3、看来以后要多来当当买书，这合适我用。

Page 5



《轻轻松松学欧姆龙PLC》

版权说明

本站所提供下载的PDF图书仅提供预览和简介，请支持正版图书。

更多资源请访问:www.tushu000.com

Page 6


