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内容概要

《柔性直流输电建模和仿真技术》针对柔性直流输电的控制策略、系统建模和仿真技术进行重点阐述
，详细介绍了构造完整柔性直流输电闭环仿真系统所必备的相关策略。本书共8章，主要内容包括柔
性直流输电的基本原理，两电平、三电平柔性直流输电的建模与仿真，MMC型柔性直流输电建模与
仿真，多端柔性直流输电仿真，柔性直流输电的RTDS建模和仿真，具备直流故障穿越能力
的MMC-HVDC系统和MMC-HVDC高速建模与仿真等。附录中还介绍了典型的柔性直流输电工程，
以及VCSTrans程序和NPC型SVC-HVDC程序。
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