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章节摘录

版权页：   插图：   3.辅助电路 控制变压器TC输出照明用交流安全电压36V，由开关SA控制，采用熔断
器FU3作短路保护。 控制变压器TC输出6V交流电压，供给指示灯用。 4.其他联锁和保护 （1）按钮、
接触器联锁。摇臂升降电动机的正、反转控制接触器不允许同时得电动作，以防止电源短路。为此，
除了采用按钮SB3和SB4的机械联锁外，还采用了接触器KM2和KM3的电气联锁。在液压泵电动机M3的
正、反转控制电路中，接触器KM4和KM5采用了电气联锁，在主轴箱和立柱的夹紧、放松电路中，为
保证压力油不供给摇臂夹紧油路，将按钮SB5和SB6的动断触点串联在电磁阀Yv线圈的电路中，以达到
联锁目的。 （2）限位联锁。在摇臂升降电路中，行程开关SQ2是摇臂放松到位的信号开关，其动合触
点（6.8）串联在接触器KM2和KM3线圈中，它在摇臂完全放松到位后才动作闭合，以确保摇臂的升降
在其放松后进行。 行程开关SQ3是摇臂夹紧到位后的信号开关，其动断触点（1—17）串联在接触
器KM5线圈、电磁阀YV线圈电路中。如果摇臂未夹紧，则行程开关SQ3动断触点（1—17）闭合保持
原状，使得接触器KM5线圈、电磁阀YV线圈得电吸合，对摇臂进行夹紧，直到完全夹紧为止，行程开
关SQ3的动断触点（1—17）才断开，切断接触器KM5线圈、电磁阀Yv线圈。如果液压夹紧系统出现故
障，不能自动夹紧摇臂，或者由于SQ3调整不当，在摇臂夹紧后不能使SQ3的动断触点（1—17）断开
，则都会使液压泵电动机因长期过载运行而损坏。为此，电路中设有热继电器FR2作过载保护，其整
定值应根据液压泵电动机M3的额定电流来进行调整。 （3）时间联锁。通过时间继电器KT延时断开的
动合触点（1—17）和延时闭合的动断触点（17—18），时间继电器KT能保证在摇臂升降电动机M2完
全停止运行后，才能进行摇臂的夹紧动作，时间继电器KT的延时长短由摇臂升降电动机M2从切断电
源到停止的惯性大小来决定。KT为断电延时类型，在进行电路分析时要注意。 （4）失压（欠压）保
护。主轴电动机M1采用按钮与自锁控制方式，具有失压保护：各接触器线圈自身亦具有欠电压保护功
能。 （5）机床的限位保护。摇臂升降都有限位保护，行程开关SQ1—1（5—6）和SQ1—2（7—6）用
来限制摇臂的升降超程。当摇臂上升到极限位置时，行程开关SQ1—1（5—6）动作，接触器KM2断电
释放，M2电动机停止运行。反之，当摇臂下降到极限位置时，行程开关SQ1—2（7—6）动作，接触
器KM3断电释放，M2电动机停止运行，摇臂停止运行。 四、23050型摇臂钻床常见电气故障的分析 摇
臂钻床电气控制的特殊环节是摇臂升降。Z3050系列摇臂钻床的工作过程是由电气与机械、液压系统
紧密结合实现的。因此，在维修中不仅要注意电气部分能否正常工作，也要注意它与机械和液压部分
的协调关系。
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编辑推荐

《PLC与电气控制(第2版)》可作为高等工科院校电气工程及其自动化、机械工程及其自动化、电气技
术、机电一体化以及其相关专业的教材，也可作为高职高专、成人教育机电类专业培训教材和供从事
工业自动化领域的技术人员参考。
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