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编辑推荐

《自动控制原理(第4版自动化专业系列教材高等学校电子信息类规划教材)》由高国燊、余文烋、彭康
拥、陈来好编著，其主要内容包括经典控制理论的线性定常系统理论、非线性系统理论和线性离散系
统理论。第一章介绍自动控制系统的一般概念；第二章介绍控制系统的数学模型；第三章论述时域分
析法；第四章论述根轨迹法；第五章论述频率响应分析法；第六章为线性定常系统校正装置的综合；
第七章论述非线性系统理论，分别介绍描述函数法和相平面分析法；第八章介绍线性离散系统的基本
理论及离散控制系统的分析。
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