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《惯性技术》

内容概要

《惯性技术》全面系统地论述了惯性技术的基本理论以及惯性器件、惯性仪表和惯性导航系统的原理
、设计和应用。《惯性技术》共分6章。分别介绍了惯性技术基础理论，力学陀螺、光学陀螺和加速
度计等惯性敏感元件，惯性稳定器、稳定平台和惯性定向装置，平台式惯导系统和捷联式惯导系统的
机械编排、误差及其传播特性，初始对准、动基座自对准和传递对准等惯性导航系统的基本原理和设
计，并介绍了惯性技术的各种实际应用。
《惯性技术》从系统掌握惯性技术角度出发，在内容上由浅入深，可供高等院校自动化及导航类专业
师生以及惯性技术科技工作者使用。
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《惯性技术》

书籍目录

第1章 惯性技术基础知识1.1 地球参考椭球及地球重力场特性1.1.1 地球的形状1.1.2 垂线、纬度、高程的
定义1.1.3 地球重力场特性1.2 载体的空间位置和姿态的描述1.2.1 常用坐标系1.2.2 刚体的空间角位置描
述1.2.3 坐标系之间的变换、载体位置、姿态和方位的确定1.3 动量矩、动量矩定理及欧拉动力学方
程1.3.1 动量矩及动量矩定理1.3.2 刚体定点转动的欧拉动力学方程1.4 哥氏加速度、绝对加速度和比
力1.4.1 哥氏加速度1.4.2 绝对加速度1.4.3 比力和有害加速度1.5 舒勒原理1.5.1 数学摆跟踪垂线的舒勒原
理1.5.2 物理摆跟踪垂线的舒勒原理思考与练习第2章 惯性敏感元件2.1 陀螺仪2.1.1 陀螺效应2.1.2 陀螺仪
的分类与发展趋势2.2 力学陀螺仪的数学模型2.2.1 二自由度陀螺仪的数学模型2.2.2 单自由度陀螺仪的
数学模型2.2.3 振动陀螺仪的数学模型2.3 光学陀螺仪2.3.1 激光陀螺仪2.3.2 光纤陀螺仪⋯⋯第3章 陀螺稳
定平台与定向装置第4章 平台式惯性导航系统第5章 捷联式惯性导航系统第6章 惯性技术的应用附录 常
用符号术语表及惯性技术参数常用单位参考文献
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《惯性技术》

章节摘录

　　第1章 惯性技术基础知识　　惯性技术包括惯性敏感技术、惯性导航技术、惯性制导技术、惯性
仪表和装置技术。　　惯性技术中的惯性敏感元件是各种各样的陀螺仪与加速度计的总称，也称为惯
性敏感器，是惯性仪表和装置的核心元件。而惯性组合是指具有陀螺仪与加速度计功能的组合装置。
惯性敏感器和惯性组合是运动载体导航定位、测姿、定向和控制的重要部件。　　导航是一个技术门
类的总称，它是引导飞机、船舶、车辆以及机器人等运动物体（总称作运载体、载体）安全、准确地
沿着选定的路线到达目的地的一种手段。惯性导航是指采用惯性仪表或装置测量载体在惯性空间的加
速度和角速度，自动进行运算，获得载体瞬时速度、瞬时姿态和瞬时位置数据的技术。　　惯性技术
广泛地运用于航天、航空、航海等军事领域；随着惯性技术和计算机技术的不断发展以及成本的降低
，近年来，许多国家将其应用领域扩大到民用领域，例如广泛应用于智能机器人、汽车，以及地震、
河流、油田、重力测量以及某些精密检测设备中，有着广阔的应用前景。因此，对惯性技术的研究一
直是各国研究的热点。　　本章在假设载体为刚体的前提下，讲述与载体空间位置和运动相关的地球
的特性、惯性技术的动力学和运动学基础。　　⋯⋯
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精彩短评

1、高精尖
2、云里雾里的应试教育
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