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章节摘录

版权页：   插图：   （4）共轭式。共轭式是指用两个固定在一起的盘形凸轮分别与同一个从动件上的
两个滚子接触，形成封闭结构。其中一个凸轮（主凸轮）驱使从动件向某一方向运动，而另一个凸轮
（回凸轮）驱使从动件反向运动。主凸轮廓线可在360°范围内按给定运动规律设计，而回凸轮廓线必
须根据主凸轮廓线和从动件的位置确定。共轭式凸轮可用于高精度传动。如图1—3—5（d）所示。 由
以上可见，凸轮机构主要用于转换运动形式，它可将凸轮的连续转动或移动转换为从动件的连续或间
歇的往复移动或摆动。只要适当地设计凸轮的轮廓曲线，便可使从动件获得任意预定的运动规律。
1.3.2凸轮机构的特性分析 1 凸轮机构的运动循环、基本参数和运动参数 1）凸轮机构的运动循环过程 
图1—3—6（b）所示是对心尖顶移动从动件盘形凸轮机构，在图示位置时，从动件处于上升的最低位
置，也是从动件离凸轮轴心最近的位置，其尖顶与凸轮在B0点接触。当凸轮以等角速度ψ逆时针方向
转动时，从动件将依次与凸轮轮廓各点接触，从动件的位移s也将按照如图1—3—6（a）所示的曲线变
化。当凸轮转过一个角度时，凸轮轮廓上的基圆弧BOB与从动件依次接触。此时，由于该段基圆弧上
各点的向径大小不变，从动件在最低位置不动（从动件的位移没有变化）；当凸轮转过角度时，从动
件被凸轮推动，随着凸轮轮廓BD曲线段上各点向径的逐渐增大，从动件从最低位置B点开始，逐渐被
推到离凸轮轴心最远的位置，即从动件上升到最高位置D点；当凸轮继续转过角度时，圆弧DD0与从
动件尖顶接触，从动件在离凸轮轴心最远位置处静止不动；凸轮再继续转过角度时，从动件在封闭力
的作用下，沿向径渐减的凸轮轮廓D0B0曲线段下降到最低位置。当凸轮继续回转时，从动件将重复以
上停—升—停一降的运动循环。 2）基本参数和运动参数 在以上凸轮回转运动过程中涉及以下基本参
数和运动参数，如图1—3—6所示。 （1）基圆和基圆半径。基圆是指以凸轮轴心为圆心，以其轮廓最
小向径r6为半径的圆，其中rb为基圆半径。 （2）近休止程和近休止角。当凸轮从B0开始回转，基圆
弧B08与从动件依次接触，从动件在距回转中心最近的位置停留不动，这一过程称为近休止程。与从
动件近休程相对应的凸轮转角称为近休止角，用表示。 （3）远休止程和远休止角。凸轮继续转动，
从动件在离凸轮轴心最远位置处静止不动的这，一过程称为远休止。与从动件远休程相对应的凸轮转
角称为远休止角，用表示。 （4）推程和推程角。随着凸轮的转动，在向径渐增的BD段凸轮轮廓作用
下，从动件从最低位置B点开始，逐渐被推到离凸轮轴心最远的位置D点，从动件的这一运动过程称为
推程。与从动件推程相对应的凸轮转角称为推程角，用表示。 （5）回程和回程角。随着凸轮继续转
动，从动件在封闭力的作用下，沿凸轮轮廓D0B0段下降到最低位置的过程称为回程。与从动件回程相
对应的凸轮转角称为回程角，用表示。 （6）行程。从动件在推程或回程中径向移动的最大距离称为
行程，用h表示。 （7）偏距。凸轮回转中心与从动件导路间的偏置距离，用e表示，如图1—3—1所示
。 （8）位移线图。描述从动件的位移s与凸轮转角ψ之间关系的图形，如图1—3—6（a）所示。
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