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编辑推荐

周渊深等编著的《电力拖动自动控制系统》根据应用型本科教学要求而编写，主要介绍典型的直流和
交流调速系统，以及调速系统的仿真技术。本书针对应用型本科学生的特点，在内容上做到理论和实
际相结合，强调工程应用，具有如下特点：    1)典型的调速系统配有相关的仿真实验和实物实验，做
到学以致用。    2)书中安排的课程设计大纲、任务书、指导书和相关的设计资料，将实践内容与理论
教学内容紧密结合。     3)为了加强实践教学，本书利用作者早期的科研成果，采用基于调速系统原理
框图的图形化仿真技术，完成了交直流调速系统中典型系统的仿真实验。该仿真方法与实物实验方法
相似，仿真效果好，简单易学，好理解。
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