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《自动控制原理（第2版）》

内容概要

本书全面地阐述经典控制理论的基本概念、原理和自动控制系统的各种分析方法。
主要内容包括：控制系统的数学模型、线性控制系统的时域响应分析法、线性控制系统的根轨迹分析
法、线性控制系统的频域分析法、线性控制系统的校正方法、非线性控制系统的分析、线性离散控制
系统的分析与设计。
本书取材先进实用，讲解深入浅出，各章选例和习题丰富，且均有用MATLAB/Simulink编写的仿真及
解题实例，便于读者自学。
本书可作为高等院校自动化、电气工程及其自动化、电子科学与技术、测控技术与仪器、过程装备与
控制工程、轨道交通信号与控制、交通设备与控制工程、机械设计制造及其自动化、机械电子工程、
建筑电气与智能化和农业机械化及其自动化等专业的本科生教材，或作为其他相关专业的研究生和高
年级本科生教材，也可作为从事自动控制研究、设计和应用的科学技术人员的参考用书。
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