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内容概要

《MATLAB7.0\Simulink6.0建模仿真开发与高级工程应用》对整个Simulink系统进行了较为全面的介绍
。其中包括Simulink的使用方法、Simulink的开发和工程计算问题、Stateflow原理与使用技巧
、SimMechanics机构系统和SimPowerSystems电力系统的应用等内容。MATLAB/Simulink是功能强大的
仿真软件。
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编辑推荐

　　《MATLAB7.0\Simulink6.0建模仿真开发与高级工程应用》内容丰富，涉及多个专业领域，是一本
难得的系统的工程书籍，能够帮助读者更好地解决问题，可以作为在校大学生、研究生、教师和科研
人员的参考手册，亦可作为广大工程技术人员的参考用书。
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精彩短评

1、　　本书以Simulink为对象，介绍得很全面。主要以Demo为示例。
　　
　　Simulink在Matlab系列产品中的高级地位决定了本书的内容是高级的，但是本书并没有涉及特别复
杂的内容，主要是有全面的介绍，点出了一些常用的工具箱，并对Simulink和其中的StateFlow的运行原
理进行了介绍，对S函数和MEX也有一点涉及。
　　
　　总体来说，适合于对Simulink形成全面的比较深入的认识。
　　
　　我从中学到的主要是：
　　SimPowerSystem
　　SimMechanics
　　StateFlow
　　但是我觉得这主要是给了我一个基本的理解，指明了方向，要在技术上深入的话，还是得靠做具
体项目时查询help才行。
　　具体的项目指demos，或者file exchange上提供的文件。
2、此书是从图书馆借的，无奈今天接到通知，书被预约，明天就得还回去。。。这是被逼今天要看
完。。。。||成功解决了
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章节试读

1、《MATLAB 7.0/Simulink 6.0建模仿真开发与高级工程应用》的笔记-第201页

        SimPowerSystems可以对电路系统、电力电子系统、电机系统、电力传输过程等等进行仿真。

Simulink是建模与分析系统的实验室。

Simulink有很多第三方工具箱。接口很多。

SimMechanics，StateFlow

标签传递

.mdl也是大段的代码，可以自己打开来编辑

仿真时间、精度与很多设定有关。调用M文件也会影响速度-.-，这就是为什么要在Simulink里摆一堆符
号来算公式的原因，运算速度啊。。。。

预先定维居然可以提速63倍。。。。。太恐怖了

Performance Acceleration

用命令行来调试Simulink： sim, sldebug

step, next, continue, run, probe

可以考虑先设参数再连线

我觉得，仿真可以分成两种，一种是先列方程，再以解方程为中心进行仿真，我称之为伪仿真；还有
一种就是真正意义上的仿真，不用预先写方程，只需要按对象建立模块，然后描述出其相互关系即可
用于仿真计算。这类仿真以SimMechanics为代表。

封装子系统，mask subsystem

技术类，要知道哪些是核心知识，哪些是参考手册条目

solver: ode45, ode23, ode113.....

了解基础，然后找感兴趣的例子，每次选和自己水平相当的，不断进步

edit sfumtmpl

C MEX

刚性方程，代数环

powergui, control and estimation tools manager

Page 8



《MATLAB 7.0/Simulink 》

StateFlow是有限状态机的图形实现工具。finite state machine

VRML

Real-time Workshop
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