
《现代控制理论》

图书基本信息

书名：《现代控制理论》

13位ISBN编号：9787040155983

10位ISBN编号：7040155982

出版时间：2004-11

出版社：高等教育出版社

作者：钟秋海

页数：455

版权说明：本站所提供下载的PDF图书仅提供预览和简介以及在线试读，请支持正版图书。

更多资源请访问：www.tushu000.com

Page 1



《现代控制理论》

内容概要

《现代控制理论》从工程实用的角度向读者介绍现代控制理论的五大部分：线性系统理论（状态空间
分析方法、李亚普诺夫稳定性分析、状态反馈与极点配置）、最优控制理论（变分法、极大值原理和
动态规划）、最优估计理论（最小方差、极大验后、极大似然、线性最小方差、最小二乘估计和卡尔
曼滤波）、系统辨识方法（直接法、相关法、递进最小二乘法、辅助变量法、广义最小二乘法、增广
矩阵法和多步最小二乘法）和自适应控制理论（模型参考自适应、自交正自适应）。为了便于学习，
书后安排了附录一、常用Matlab命令及其示例及附录二、矩阵运算和概率统计。
《现代控制理论》是作者在多年教学实践与科研的基础上，通过总结提高编写成的，尽可能做到理论
紧密联系实际。为便于读者掌握，除了列举丰富的例子以外，还在各章后选配了适量的练习题。《现
代控制理论》的读者对象是大学本科生、研究生以及各行业对控制理论感兴趣的科技工作乾、工程技
术人员。
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精彩短评

1、送货速度很不错！
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