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内容概要

本书研究的是空间系绳系统运动动力学与控制问题。描述带有分布参数和集中参数的基本数学模型，
并将模型用于设计系绳系统在轨道上运动的控制系统。研究空间系绳系统标称展开程序的建立方法以
及用以解决程序运动稳定问题的最优控制器计算方法。研究在弹性系绳上相对于质心轻微不对称的末
端物体运动动力学以及控制对其运动的影响。给出利用不同复杂度的数学模型得出的分析和数值结果
，并阐释所研究的动力学与控制问题
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