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《精密仪器设计原理》

内容概要

本书对精密仪器设计的基本原理和常用方法进行了系统的论述，主要内容包括精密仪器设计中的一般
问题与典型航空航天仪器系统设计的特色问题，反映了当前精密仪器设计的技术水平和相关成果，体
现了该学科领域的研究前沿和发展方向。
全书分为8章，包括精密仪器设计概论、精密仪器的设计思路、精密仪器的误差分析、精密机械系统
设计、精密机械伺服系统设计、精密光学系统设计、精密定位系统设计和航天陀螺系统设计。
本书为北京航空航天大学“精密仪器设计”研究生精品课程建设项目的标志性成果之一，可作为工科
高等学校相关课程的教材或教学参考书，还可供相关科研工作者和工程技术人员使用。
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