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内容概要

内容提要
模糊控制技术是现代工业与新产品开发的高新技术之一，在国内外受到普遍重
视。本书系统地叙述模糊控制技术的原理、方法及设计技巧。同时还包含了模糊系统
模糊辨识方法以及模糊专家系统。
本书作为研究生的教材，也可以作为大学本科生和工程人员的科学研究参考书。
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作者简介

作者简介
张文修 教授1910年
出生，南京大学概率统计
专业研究院毕业，现任西
安交通大学研究生院院
长。中国数学会常务理
事，陕西省数学会理事
长，多年来从事集值随机
过程、模糊数学以及人工
智能研究，已出版12种专
著和教材，已发表80多篇
研究论文
梁广锡 香港中文人学
计算机科学与工程系教
授。1980年荻伦敦大学博
士学位。在人工智能、神
经网络、遗传算法、模糊
控制方面有深入研究，已
发表90多篇研究论文。

Page 3



《模糊控制与系统》

书籍目录

目录
前言
第1章 模糊控制系统的结构
1.1 模糊控制系统产生的背景
1.2 自然语言与模糊集合
1.3 模糊控制系统的基本结构
1.4 模糊控制系统的特点
1.5 模糊系统的应用与发展前景
第2章 模糊集合的概念与运算
2.1 模糊集合的运算及其性质
2.2 模糊集合的基本定理
2.3 模糊关系与模糊关系方程
2.4 模糊测度与模糊积分
2.5 模糊度与相似度
2.6 模糊集及其运算的扩充
第3章 模糊推理的基本原理
3.1 模糊推理的基本思想
3.2 模糊推理的Mamdani算法
3.3 多段模糊推理的Mamdani算法
3.4 模糊推理算法的生成方法
3.5 模糊推理的规则再现算法
3.6 模糊值推理
3.7 包含度理论
3.8 可能性推理
第4章 模糊控制器的设计
4.1 模糊控制器设计原理
4.2 模糊控制与PID控制的比较
4.3 汽车驾驶系统的模糊控制
4.4 目标跟踪系统的模糊控制
4.5 模糊控制器的完备性
4.6 模糊控制器的相容性
4.7 模糊控制器的稳健性
4.8 模糊控制器设计的进展
第5章 模糊系统模型
5.1 模糊系统模型的模糊性
5.2 模糊系统模型的辩识
5.3 模糊系统模型辨识的强力方法
5.4 模糊系统模型辨识的逼近方法
5.5 模糊系统模型辨识的代数方法
5.6 神经网络与模糊系统的等价性
5.7 模糊系统模型辨识的神经网络方法
第6章 模糊专家系统
6.1 专家系统与模糊性
6.2 模糊专家系统
6.3 相似度及其在专家系统中的应用
6.4 专家系统中证据的合成、传播与修正
6.5 关系数据库上的知识获取

Page 4



《模糊控制与系统》

6.6 蕴含度与专家系统中的不确定性推理
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