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《数字信号控制器原理及应用》

内容概要

《数字信号控制器原理及应用:基于TMS320F2808》介绍TI公司推出的数字信号控制器芯片T
：MS320F2808的硬件结构、内部功能模块、系统控制和中断、流水线、寻址模式、汇编语言、C语言
编程和调试环境、F2808实验开发板、外设模块等。以F2808的原理和应用为主线，介绍各个功能模块
（I／O、eSCI、A／D、ePWM、eQEP、eCAP、I2C、SPI、eCAN）的基本原理，列举出相应的应用实
例，给出其应用的电路原理图和源程序清单。书中提供的所有程序均在《数字信号控制器原理及应用:
基于TMS320F2808》作者配套设计的实验开发板上调试通过。《数字信号控制器原理及应用:基
于TMS320F2808》通俗易懂，实例清楚易用，力求让学习数字信号控制器应用开发的人员容易入门，
快速上手。附带光盘一张，内含书中全部程序代码。
《数字信号控制器原理及应用:基于TMS320F2808》可作为从事数字信号控制器应用开发的工程技术人
员的参考用书，也可作为高校电子信息、自动化、计算机等专业本科生、研究生“数字信号控制器原
理及应用”课程的教材。
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性  8.3 串行通信寄存器概述  8.4 串行通信接口程序设计举例第9章 A/D转换器  9.1 A/D转换模块特性  9.2 
自动排序器的工作原理    9.2.1 顺序采样模式    9.2.2 同时采样模式  9.3 自动排序连续模式    9.3.1 排序器
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编辑推荐

　　《数字信号控制器原理及应用：基于TMS320F2808》编写体系以F2808芯片的模块原理和应用为主
线，介绍各个功能模块的基本原理，列举出相应的应用实例，并给出其应用的电路原理图和程序清单
。《数字信号控制器原理及应用：基于TMS320F2808》提供的所有程序均在重庆大学一美国德州仪器
公司数字信号处理器解决方案实验室设计的配套实验开发板上调试通过。
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