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《机器人视觉测量与控制》

内容概要

徐德编著的《机器人视觉测量与控制(第2版)》以测量与控制的角度，
从视觉系统的构成、标定到机器人
的视觉测量与控制，系统阐述了机器人视觉测量与控制的基本原
理与关键技术，并给出了机器人视觉测量与控制的应用示例。全
书由5章构成，分别为绪论、摄像机与视觉系统标定、视觉测量、
视觉控制、视觉控制的应用。全书以串联关节机器人为主，同时兼
顾了移动机器人的控制问题。
    《机器人视觉测量与控制(第2版)》面向从事机器人研究和应用的科技
人员，可作为机器
人、计算机视觉等领域的科研和工程技术人员的参考书，也可作
为控制科学与工程、计算机等学科研究生和高年级本科生的
教材。
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书籍目录

第1章  绪论  1．1  机器人视觉控制    1．1．1  机器人视觉的基本概念    1．1．2  机器人视觉控制的作用 
1．2  机器人视觉控制的研究内容    1．2．1  摄像机标定    1．2．2  视觉测量    1．2．3  视觉控制的结构
与算法  1．3  机器人视觉系统的分类    1．3．1  根据摄像机与机器人的相互位置分类    1．3．2  根据摄
像机数目分类    1．3．3  根据是否自然测量分类    1．3．4  根据控制模型分类  1．4  视觉控制的发展现
状与趋势    1．4．1  视觉系统标定研究进展    1．4．2  机器人的视觉测量研究进展    1．4．3  机器人的
视觉控制研究进展    1．4．4  机器人视觉控制的应用现状    1．4．5  机器人视觉测量与控制的发展趋势
 参考文献第2章  摄像机与视觉系统的标定  2．1  摄像机模型    2．1．1  小孔模型    2．1．2  摄像机内参
数模型    2．1．3  摄像机外参数模型  2．2  单目二维视觉测量的摄像机标定  2．3  Faugeras的摄像机标
定方法    2．3．1  Faugeras摄像机标定的基本方法    2．3．2  Faugeras摄像机标定的改进方法  2．4  Tsai的
摄像机标定方法    2．4．1  位姿与焦距求取    2．4．2  畸变矫正系数与焦距的精确求取  2．5  手眼标定 
2．6  基于消失点的摄像机内参数自标定    2．6．1  几何法    2．6．2  解析法  2．7  基于运动的摄像机自
标定    2．7．1  基于正交平移运动和旋转运动的摄像机自标定    2．7．2  基于单参考点的摄像机自标定
 2．8  基于运动的立体视觉系统自标定    2．8．1  相对测量视觉模型    2．8．2  自标定原理与过程  2．9 
畸变校正与非线性模型摄像机的标定    2．9．1  基于平面靶标的非线性模型摄像机标定    2．9．2  基于
平面靶标的大畸变非线性模型摄像机的标定  2．10  结构光视觉的参数标定    2．10．1  基于立体靶标的
激光平面标定    2．10．2  主动视觉法激光平面标定    2．10．3  斜平面法结构光视觉传感器标定  参考
文献第3章  视觉测量  3．1  视觉测量中的约束条件第4章  视觉控制第5章  视觉控制的应用
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编辑推荐

徐德编著的《机器人视觉测量与控制(第2版)》以测量与控制的角度，从视觉系统的构成、标定到机器
人的视觉测量与控制，系统阐述了机器人视觉测量与控制的基本原理与关键技术，并给出了机器人视
觉测量与控制的应用示例。本书面向从事机器人研究和应用的科技人员，可作为机器人、计算机视觉
等领域的科研和工程技术人员的参考书，也可作为控制科学与工程、计算机等学科研究生和高年级本
科生的教材。
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精彩短评

1、非常不错的书本，喜欢
2、机器人用
3、一时想起随便看看。
4、专业图书，很长学问额
5、机器人视觉必备书
6、满书写的都是数学式子，质量倒是不错，有点用吧！
7、讲的都是原理，基础类的东西
8、写的很好，就是参考文献偏旧
9、实践性不强，不够浅显易懂
10、不错，给别人买的
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