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内容概要

交流步进传动是运动控制中一个新的研究领域。它基于电力
电子器件的开关控制、计算机的离散控制和电机的位置控制，使
同步电动机步进运动形成一种全新的传动控制技术。本书系统地
介绍交流步进传动的基本理论、分析方法、控制方式，系统设计
及工业应用。
本书是作者多年来从事交流步进传动系统研究工作的总结。
在分析增量运动控制机理的基础上，深入浅出地论述同步电动机
步进传动的基本特征、供电方式、动态特性、步进控制、离散技
术、参数影响以及应用实例。内容新颖，注重概念，强调实用，适
宜自学，激发读者的研究兴趣，拓宽电气传动的科研领域。
本书适宜于从事电气自动化技术的工程技术人员阅读，也可
作为高等院校有关专业教师、研究生和学生的教学参考书。
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