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内容概要

本书介绍了著者在本领域近年来的一些研究工作积累，包括理论研究以及在机器人眼手，手眼协调、
步行机器人控制和移动机器人路径规划和工业过程智能控制等方面的应用。    本书可作为自动控制、
计算机科学、人工智能、模式识别、智能机器人、认知科学等有关专业的大学高年级学生和研究生的
教学和自学教材，也可供相关领域的科研工作者参考。
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