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《乐高机器人EV3创意实验室》

内容概要

乐高 MINDSTORMS EV3机器人套装提供了这么多令人兴奋的新功能，但人们很难知道从哪里开始学
习。如果没有专家的帮助下，你可能需要用几个月的时间来学习它的许多编程功能。 但是通过本书，
你就能更直观更迅速的掌握乐高机器人EV3的精髓。
在本书中，读者将搭建和设计5个很酷的机器人：
1、ROV3R，一辆可以巡线、避障的机器人小车，你可以用它打扫房间
2、WATCHGOOZ3，双足机器人，它可以只在EV3大脑上编写应用程序（无需电脑），你可以用它来
巡逻整个房间
3、SUP3R车，这是一辆后轮驱动的装甲轿车，还配有一个符合人体工程学的双杆遥控器
4、SENTIN3L，三轮全向步行车，可以颜色编码序列执行你下达“命令”
5、T-R3X，一个可怕的双足机器人，会发现和追捕猎物
使用本书作为指南，你很快就会成为一个EV3高手。
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作者简介

丹尼尔·本尼德特利，是意大利的机器人工程师，他的乐高机器人作品在全世界都很出名，如2007年
的乐高解魔方机器人、2011年的乐高独眼巨人和2013年的乐高纳多写字机器人。自2006年起，本尼德
特利作为MCP（乐高社区合作伙伴）成员开始于与乐高公司合作，测试和开发乐高头脑风暴产品
。2012年乐高教育部聘请他为外部程序员，成为乐高头脑风暴EV3产品的十二位测试专家之一，他为
零售版31313套装搭建了电子吉他模型。
2012年，在openPICUS团队的帮助下，本尼德特利通过众筹向市场推出NXT2WIFI产品，这是一个用
于NXT大脑的Wi-Fi适配器，可以让你通过任何有浏览器功能的设备控制机器人（如电脑、Android智
能手机，iPhone手机和iPad），建立庞大的网络化机器人。
目前，他是一所高中的电子和系统老师，同时也为Bricks4Kidz特许经营商店做乐高设计师。他参加过
很多乐高活动，被邀请参加世界各地的信息通信技术教育会议作主题演讲人和研讨会主持人。他
的YouTube频道有数以百万计的点击量，他的作品在全球的许多电视节目中出现过。本尼德特利有时
会弹钢琴和作曲（这主要是为了他的视频配乐），他还喜欢折纸和画漫画，在创作这本书的时候，他
对漫画的激情就发挥了作用。他曾发表过两部作品：《乐高头脑风暴NXT——精彩的机器人》
（(Apress出版社，2008年)和《乐高头脑风暴NXT——会思考的机器人》（No Starch Press出版社，2009
年）。
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B教育版套装与零售版套装之间的差异
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