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内容概要

内 容 简 介
本书综合机电一体化技术进入90年代以来的最新进展，从八
个方面介绍机电一体化技术。包括机电一体化的定义、内涵、发展
历程，设计方法论，控制技术，电磁兼容问题，系统集成，人机环
境与接口，机电一体化系统的智能化与微机电一体化系统等。
该书系作者结合多年工作经验，从全新角度对机电一体化技
术的发展所作的概括，既可供广大读者作为科普读物，又可供有兴
趣的读者作为入门书，也可供专业工作者作为参考书。
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