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《伺服系统》

内容概要

《伺服系统(第2版)》以数控机床伺服系统为对象，在阐述伺服系统原理等基础上，重点介绍了交直流
电动机的速度控制系统、步进式伺服系统、直流伺服系统、交流伺服系统，还介绍了位置伺服系统的
典型实例。《伺服系统(第2版)》在着重基本概念与原理介绍的同时，注意实际应用。可作为机械设计
制造及自动化专业(数控技术和机械电子专业方向)应用型本科生的教材和参考书，也可供从事数控技
术的工程技术人员参考使用。
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