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内容概要

本书是无线电船舶导航方面的一本实用技术书籍。全书
共分七章，分别介绍了双曲线导航、卫星导航和组合导航的
基础理论和应用知识，对无线电导航系统的工作原理、系统
组成、设备结构、操作方法和发展方向等做了较为详细的叙
述。
本书主要是介绍船舶导航，但对航空导航和测量、测绘
工作也有一定的参考价值。
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