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内容概要

《天基对地打击武器轨道规划与制导技术》是国内第一部较为系统地介绍天基对地打击武器作战概念
、轨道规划与制导技术的专著。全书以两类新概念天基对地打击武器为对象，着重研究了天基对地打
击动能武器的全轨道优化设计方案、全轨道快速生成方案、再入解析预测制导方法，以及轨道轰炸飞
行器的过渡段轨道设计与制导方案、再入段轨道在线规划与跟踪制导方法、末段具有落角约束的导引
控制方法，填补了我国天基对地打击武器轨道设计与制导领域研究的空白。
《天基对地打击武器轨道规划与制导技术》可供从事相关专业的科研人员和工程技术人员阅读和参考
。
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