
《现代控制理论与工程》

图书基本信息

书名：《现代控制理论与工程》

13位ISBN编号：9787040288032

10位ISBN编号：7040288036

出版时间：2010-7

出版社：高等教育出版社

页数：419

版权说明：本站所提供下载的PDF图书仅提供预览和简介以及在线试读，请支持正版图书。

更多资源请访问：www.tushu000.com

Page 1



《现代控制理论与工程》

前言

　　本书是为适应高等学校机械工程学科硕士研究生的学位课程“现代控制理论”而编写的，自第一
版出版以来受到读者欢迎，并被评为2003-2004年度“教育部推荐研究生教学用书”。　　近年来，我
国的机械装备制造业又有了快速发展，为各类产品的物化提供了优质的平台和载体，有力地促进着国
民经济平稳、较快发展。而国民经济的各行各业要求各类机械不断地向自动化和智能化方向发展。因
此，国家需要培养大批掌握现代控制理论的机械工程学科的高素质、高层次人才。　　现代控制理论
分析与设计方法的精确性，使系统可以得到最优控制，因而广泛应用于现代机械工程的自动化控制中
。但是，现代控制理论中严格的数学推证和大量的矩阵运算，容易掩盖物理概念和工程背景，给这门
课程的学习带来困难或将其引入误区。本书修订时充分注意了这方面的问题。为此，作者在调研国内
外控制理论的教学情况和发展趋势，并总结几十年教学经验的基础上，对本书进行全面修订，力求使
其在教学上适应现代控制技术的发展需求。　　本次修订工作的总体思路和具体做法是：　　（1）
考虑到教与学的延续性，本书的编排体系和章节基本不变，只作一些微调。同时仍然按两种学时规格
安排教学内容，保持原有风格和特点。　　（2）在定理推证严密、理论阐述准确的前提下，突出现
代控制理论的物理概念和工程背景，并通过实例和习题加以体现。　　（3）对全书应用MATLAB软
件分析、计算或设计系统的内容，进行全面的梳理、更新和补充。　　（4）删除陈旧的内容，改正
了第一版中的疏漏或不妥之处。　　参加本次修订工作的有：东南大学王积伟、江苏大学陆一心、哈
尔滨工业大学吴振顺和东南大学许飞云。由于作者水平所限，书中仍可能有错误和遗漏之处，敬请广
大读者批评指正。
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《现代控制理论与工程》

内容概要

《现代控制理论与工程(第2版)》是“教育部学位管理与研究生教育司推荐研究生教学用书”。《现代
控制理论与工程(第2版)》系统阐述了现代控制理论与工程。全书除绪论外共分7章，内容包括控制系
统的状态空间描述，控制系统的状态空间分析，控制系统的李雅普诺夫稳定性分析，线性定常系统的
综合，最优控制，卡尔曼滤波与随机控制，自适应控制系统。
《现代控制理论与工程(第2版)》系统性强，论述清楚，突出现代控制理论的物理概念和工程背景，吸
纳最新教学和科研成果，每章均采用MATLAB软件分析、计算或设计系统，并有较多例题和习题。书
末附有习题参考答案，方便教学。
《现代控制理论与工程(第2版)》可作为高等学校机械工程学科硕士研究生的学位课程教材，也可供其
他非自控专业研究生和高年级本科生、科技工作者和教师学习现代控制理论时参考。
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《现代控制理论与工程》
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观测器4.6　带状态观测器的状态反馈控制系统的特性4.7　渐近跟踪鲁棒调节器习题第5章　最优控
制5.1　概述5.2　最优控制的变分法5.3　有约束最优控制的极小值原理5.4　动态规划5.5　线性二次型
最优控制5.6　应用MATLAB解线性二次型最优控制问题习题*第6章　卡尔曼滤波与随机控制6.1　线性
估计6.2　随机变量和随机过程6.3　线性最小方差估计6.4　随机线性系统的数学描述6.5　卡尔曼滤波
的基本思想6.6　离散系统的卡尔曼滤波6.7　离散卡尔曼滤波的推广6.8　有色噪声情况下线性系统的
滤波6.9　连续系统的卡尔曼滤波6.10　随机线性系统的最优控制习题*第7章　自适应控制系统7.1　自
适应控制的基本概念7.2　数学基础7.3　模型参考自适应控制系统7.4　最小方差自适应控制系统附录A
　矩阵求逆和矩阵及向量的求导法则附录B　场论的基本概念及梯度、散度和旋度附录C　习题参考答
案参考文献
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《现代控制理论与工程》

编辑推荐

　　《现代控制理论与工程(第2版)》研究生教学用书，教育部学位管理与研究生教育司推荐。
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