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内容概要

《PcL6045B运动控制与数控应用》内容简介：PCL6045B是一种通过总线接收命令并产生脉冲控制步进
电机或伺服电机的大规模集成电路，其接口简单、编程方便、工作可靠，可广泛应用于数控机床、机
器人等领域的运动控制，芯片由日本脉冲马达株式会社(NPM， Nippon Pulse Motor Co.,LTD)生产。
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精彩书评

1、没用的地方讲一堆，有用的地方不是不讲，就是让人看不懂，而且错语很多，缩写乱用，连个解
释都没有，可惜这是唯一一本讲pcl6045B的书，不看它就没别的可看了
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